
1 
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1. ЭКСПОНЕНЦИАЛЬНОЕ ПРЕОБРАЗОВАНИЕ ФУРЬЕ 
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Экспоненциальное преобразование Фурье (продолжение) 
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2. СИНУС-ПРЕОБРАЗОВАНИЕ ФУРЬЕ 
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3. КОСИНУС-ПРЕОБРАЗОВАНИЕ ФУРЬЕ 
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4. Преобразование Лапласа 
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Таблица некоторых оригиналов и изображений 
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5. ОПЕРАТОР ЛАПЛАСА 
 

1. На плоскости 
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